OD 14 Let

Uzivatelsky manudl

Visu L159 Pro

Dron s GPS a senzorem detekce prekdzek

Dékujeme, ze jste si vybrali dron Visu LI59 Pro, ktery vyuziva
nejmodernéjsi technologie a sentory proto, aby Vdm prindsel radost
z |étani a pofizovani zabérud

Pfed prvnim pouzitim si, prosim, peclivé prectéte tento uzivatelsky
manudal, aby nedoslo k poskozeni nebo ztraté dronu.



Bezpecnostni upozornéni
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Létejte v otevieném Ve venkovnim Létejte tak, Nellétejte ve
prostoru bez prostoru létejte e dron vidy veétdivysce nei
prekaiek. s GPS signdalem jasné vidite 120 metrd
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Vyvarujte se preletu nebo pfiblizeni se k davam lidi, stromam, vysokonapétovym elektrickym

vedenim, budovam, letistim nebo vodnim plocham, jakoi i k elektrickym vedenim nebo
zakladnam s vysokou intenzitou, protoZe mohou ovlivnit kompas neseny letadlem.
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Nepouzivejte dron za nepfiznivych povétrnostnich podminek, jako je dést, snih, miha a vitr o
rychlosti vy$3i nez10 m/s nebo 22 mph.
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Nepfiblizujte se k rotujicim vrtulim a motordm.. Nelétejte v bezletovych z6nach
Vidy zastarite v bezpeéné vzdalenosti, aby nedoslo ke zranéni. a v blizkosti letisté

si prosim prectéte peclivé tyto bezpe&nostni pokyny.

@ Znalost bezpeénostnich pokynu je pro bezpecéné |&étani zasadni. Pfed letem



2. Popisdronu

Senzor detekce prekazek
(pouze pro létéani v optickém médu)

Vrtule

Full HD kamera

LED svétla

Popis dalkového oviadace

Zmeéna
rychlosti

/ Zapnout

"\ LED ukazptel stavu
baterie

Li=lithium baterie

Bezkartacové motory
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Kratké stisknuti Ztrata orientace

Dlouhé stisknuti Automaticky navrat Kamera dold

Kamera nahor U w—

Drzék pro telefon

Zapnout [ Vypnou

LED indikace

GPS [ Opticky rezim

Leva ovliadaci paka

Automaticky start /

Prava ovlddaci paka

Kratky stisk kalibrace Gyroskopu

pristani

Dlouhé stisknuti Geomagneticka kalibrace
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4. Nabijeni dalkového oviadace a vloZeni SD karty

Dalkové ovladani dronu ma vlastni baterii, kterd zaijistuje az 3 hodiny
provozu. Ddlkové ovladani nabijejte USB-C kabelem, ktery je soucasti
pfisluenstvi a napdjecim adaptérem s vystupnim proudem 5V/[1A az
5V/2A. Doba nabijeni do pIné kapacity je pFiblizné 4 hodiny, v zavislosti
na typu pouzitého napdjeci adaptéru.

Poznamka: napdjeci adaptér pro nabijeni dalkového ovladace a baterii
dronu neni soucdsti baleni - pfislusenstvi. Jednd se v8ak o napdjeci
adaptér urceny k nabijeni mobilniho telefonu nebo obdobnych zarizeni.

Ddalkovy ovladac je vybaveny slotem pro viozeni pamétové micro SD
karty (neni soucdsti baleni), na kterou se béhem letu ukladd zdznam.
Dron Visu L159 Pro podporuje viozeni pamétové karty s kapacitou az
128GB. Zdznam z SD karty Ize prehrat nebo zobrazit pfimo na dalkovém
ovliadagdi, dle ndvodu na strané 12

Poznamka: pokud k Iétani a ovliadddani dronu pouZivate mobilni aplikaci,
tak se zdznam neuklddd na SD kartu ddlkového oviadace, ale pfimo do
galerie mobilniho telefonu, ve které je aplikace stazena. Instrukce
k pouziti a stazeni mobilni aplikace naleznete v samostatné priloze.
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5.

Nabijeni baterie dronu

Pfed kazdym letem je tfeba, aby byla baterie dronu nabitd do plné
kapacity. V pripadé, ze klesne napéti baterie pod minimdalni hodnotu,
dron zahdji automatické pristani. Dalkovy ovladac€ v takovém pripadé
vydava zvukové znameni ve formé pravidelného pipdni.

Poznamka: Pokud je stav baterie nizsi nez 30% neni mozné vyuzivat
pokrocilé letové rezimy jako je tratovy let, follow me, krouzeni 360°
okolo atd.

Pro vytazeni baterie stisknéte a drite
sponu na baterii a poté ji vytahnéte
pohybem smérem k sobé.

_J

Napajeci Doba nabijeni je priblizné 3
adaptér hodinky, v zavislosti na pouzitém
5v/2A napajecim adaptéru
Stejny jako Pokud se baterie nabiji, blika
pro nabijeni CERVENA KONTROLKA

mobilnihe Jakmile je baterie piné nabiti,

rozsviti se ZELENA KONTROLKA

telefonu

Nastaveni jazyka dalkového oviadace

Po plném nabiti baterie dronu a ddlkového ovladace, je dron
pfipraveny kletu. Nejprve zapnéte ddlkové ovladani tlacitkem
zapnout (obrazek str. 3) a zvolte preferovany jazyk.

Pro volbu preferovaného jazyka stisknéte tlac¢itko ,dolt” a volbu
nasledné potvrdte stisknutim tlagitka ,potvrdit” (obrazek str. 6)
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Vypnout
podevicen! displeje

Zapnuti dronu

VloZzte do dronu baterie a zapnéte dron dlouhym stisknutim tlacitka
.zapnout” (obrdzek str. 3). Dron vydd zvukové znameni ve formé
pipnuti, pfedni i zadni pozi¢ni svétla na ramenech dronu zaénou
rychle blikat. Ndsledné prejdou pozi¢ni svétla do konstantniho
pomalého blikani, které signalizuje, Ze je dron sparovany s dalkovym
ovladaéem. Na displeji dalkového ovladace se automaticky objevi
obraz z pfedni kamery a aktudini stav baterie dronu i ovladace.

Dron zdroven zacne vysilat viastni Hotspot WiFi sit pro pripadné
spdrovani s mobilni aplikaci.

Poznamka: Ve vychozim nastaveni jsou rezim vyhybdni se prekdzkédm
a senzor detekce prekdzek automaticky zapnuté. Rezim vyhybdani se
prekdzkam je funk&ni pouze pfi letu na prvni a druhy rychlostni rezim.
Pfi tfetim — nejrychlejSim stupni rychlosti letu se rezim detekce
prekdzek automaticky vypne. Funkce detekce prekdzek je urcena
pouze pro opticky letovy rezim viz. strana 8. Pfi venkovnim GPS rezimu
letu jsou detekce prekdzek a senzory vypnuté.

Kalibrace

Pfed kazdym letem je tfeba provést geomagnetickou kalibraci a
kalibraci gyroskopu. V pripadé, ze neni nékterd z kalibraci provedena,
pfipadné zcela dokon¢ena, muUze se dron béhem letu stat
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neovladatelnym, v dudsledku ¢ehoz dojde k jeho poskozeni, pfipadné
ztraté. Dbejte proto témto krokdm zvy$ené pozornosti a pfed kazdym
letem se ujistéte, ze byla kalibrace rddné dokoncena!

Kalibrace Gyroskopu

Pro provedeni kalibrace gyroskopu nejprve polozte dron na rovny a
pevny podklad. Na ddalkovém ovladaci kratce stisknéte tlacitko
.kalibrace gyroskopu” - obrdzek 1.

PFedni i zadni pozi€ni svétla na ramenech dronu za€nou rychle blikat.
Jakmile je kalibrace fddné dokoncena, dron vydd zvukové znameni ve
formeé pipnuti. Pozi¢ni svétla na zadnich ramenech pomalu blikaiji,
pozicni svétla na pfednich ramenech konstantné sviti.

Geomegneticka kalibrace

Aby byli zajistény optimdalni letové viastnosti dronu, je nutné provést
geomagnetickou kalibraci. Pro provedeni geomagnetické kalibrace
na ddlkovém ovladaci dlouze stisknéte tlacitko ,geomagneticka
kalibrace” - obrézek 1. Dron vydd zvukové znameni ve formé pipnuti a
pozicni svétla na prednich i zadnich ramenech se opét rychle
rozblikaiji.

Vezméte dron a ve vodorovné poloze provadeéjte krouzivy pobyh .
krouZzeni dronem ve sméru hodinovych ruci¢ek — obrazek 2. Jakmile je
kalibrace ve vodorovné poloze dokonCenda, dron vydd zvukové
znameni ve formé pipnuti. Pozi¢ni svétla na zadnich ramenech
zhasnou a pozi¢ni svétla na pfednich ramenech pomalu blikaiji.

Nyni oto&te dron do vertikdlni polohy pfedni stranou (kamerou)
smérem dold a opét provadeéjte krouzeni ve sméru hodinovych
ruCiCek - obrdzek 3. Jakmile je kalibrace ve vertikdini poloze
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dokonc¢ena, dron vydd zvukové znameni ve formé pipnuti. Pozi¢ni
svétla na zadnich ramenech pomalu blikaji a pozi¢ni svétla na
prednich ramenech konstantné sviti. Nyni je geomagnetickd
kalibrace rddné dokoncena.

Obrazek 1 Obrazek 2 Obrazek 3

GPS rezim [ Opticky rezim

Dron Visu L159 Pro umoznuje dva letové rezimy. GPS rezim pro |étani
venku — v otevieném prostoru a opticky rezim pro Iétani uvniti —
Vv uzavieném prostoru.

Pfepinat mezi letovymi rezimy lze na ddlkovém ovliadaci dlouhym
stisknutim tlagitka GPS [ opticky rezim — obrdzek str. 3. Aktudlini letovy
rezim je vzdy zobrazeny na obrazovce ddlkového ovladace, nebo
v mobilni aplikaci: GPS Mode [ Indoor mode

1) Opticky reZim: Rezim urCeny pro létani v uzavieném prostoruy,

napriklad mistnostech, halach atp., kde neni mozné nacist GPS signdl.
V tomto rezimu je aktivni senzor i systétm automatické detekce
prekazek. Dron pro svoiji orientaci a sprévné letové vlastnosti vyuzivé
optické senzory umisténé na trupu.

PFi optickém rezimu letu nejsou aktivni bezpecnostni funkce dronu
jako je automaticky navrat a ztréta orientace. Z tohoto dudvodu je
dirazné doporuc¢eno nevyuzivat tento letovy rezim pfi Iétani venku.



V opacném pfipadé muze snadno dojit ke ztraté nebo poskozeni
dronu. V rezimu optického letu ddle nelze vyuZivat automatické letové
rezimy jako je tratovy let, follow me nebo krouzeni 360° okolo.

Upozornéni: mezi jednotlivymi letovymi rezimy nikdy neprepinejte
béhem letu, vidy pouze ve chvili, kdyzZ je dron na zemi.

2) GPS rezim: Pfi venkovnim létani vidy létejte az po Usp&sném
nacteni GPS signalu.

Nacist GPS signdl Ize pouze venku, v otevieném prostoru. Aby doslo
k spé&Snému nacteni GPS signdlu, nesmi byt na spojnici mezi satelity
a dronem zadné pevné prekdzky jako je stfecha, pergola, husté
stromy, vysoké budovy atd.

Poznamka: GPS satelity se pohybuji po obé&iné dréze. Ztohoto
ddvodu se satelity nemusi vzdy nutné nachdzet pfimo nad dronem,
ale muze byt vici dronu v ur¢itém uhlu. Proto je nutné brét v potaz, ze
pevné prekdazky, které by branily nacteni GPS signdlu mohou byt také
vysoké budovy, husté stromy, kopce a dalsi v tésné blizkosti dronu.

Pro nacteni GPS signdlu poloZte dron do otevieného prostoru.
Zkontrolujte, Ze je zapnuty GPS letovy rezim. Na displeji dalkového
ovladace sviti ,GPS Mode”. V zdvislosti na lokalité, ve které se dron
nachdzi mdze trvat nacteni GPS signdlu 1-5 minut. Po UspéSném
nacteni GPS signdlu vydd dron zvukové znameni ve formé pipnuti,
pozi¢ni svétla na prednich i zadnich ramenech konstantné sviti bez
blikdni. Na displeji dalkového ovliadace vidite pocet nactenych GPS
satelitd.

Poznamka: minimaini pocet nac¢tenych GPS satelitd pro GPS letovy
rezim je 8 satelitd. Dokud nedojde k UspéSnému nacteni GPS satelitd,
dron neumoziuje vzlétnout. Na povel dalkového ovladace se rotory
dronu rozto€i, ale dron na dalsi povely nereaguje. Jednd se o



bezpeCnostni mechanizmus, ktery chrdni dron proti ztraté a
poskozeni.

12. ovladani dronu na dalkovém oviadadéi
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13. Automaticky start [ pFistani

Dron Visu L159 Pro umoziuje snadny automaticky start [ pfistani
stisknutim jednoho tlacitka. Po UspéSném nacteni GPS signdlu pfi
venkovnim letovém rezimu nebo prepnuti do optického letového
rezimu stisknéte tlagitko ,automaticky start [/ pfistani’ obrézek str. 3.

PFi automatickém startu se roztoc€i rotory dronu a dron vzlétne do
vysky 1 metru nad zem. Zde €ekd na dalsi povely dalkového ovliadace.
Pro automatické pristani klesnéte s dronem do vysky 1-2 metrd nad
zem. Po stisknuti tlac€itka dron automaticky hladce pristane.

Roztocit rotory a vzlétnout Ize také manudlné. Po GspésSném nacteni
GPS signdlu pfi venkovnim letovém reZzimu nebo prepnuti do
optického letové rezimu provedte nardz pohyb pravou i levou
ovlddaci pdkou smérem dold a do strany — rotory dronu se roztoci.
Ndasledné levou ovlddaci pdkou dejte povel k letu nahoru - obrazek
nize.
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14. Automaticky GPS navrat

15.

Dron si pfesné pamatuje GPS soufadnice mistaq, ze kterého startoval.
Pfi venkovnim GPS letovém rezimu umoziuje provést automaticky
ndvrat stisknutim jednoho tlacitka. Pro aktivaci automatického
navratu dlouze stisknéte tlacitko ,automaticky navrat” — obrézek str.
3. Dron nejprve vystoupd do vysky 40 metrd a ndsledné zahdji
automatické klesdni na misto, ze kterého startoval. Béhem
automatického GPS ndavratu ddlkové ovladani vydava pravidelny
zvukovy signdl ve formé pipani.

Poznamka: Beéhem automatického ndvratu Ize dron bézné ovlddat
povely ddlkového ovladaCe a upresnit tak misto pozadovaného
pristani. Rezim automatického ndvratu lze také kdykoliv béhem
kles@ni ukoncit opétovnym dlouhym stisknutim tlacitka ,automaticky
navrat”

Zmeéna rychlosti

Dron umoznuje béhem letu prepinat tfi rychlosti letu. Pro prepnuti
rychlosti stisknéte na dalkovém ovladadi tlacitko ,zména rychlosti” -
obrazek nize.

Pokud s dronem |étate krdtce, je doporuCeno Iétat na prvni a druhy
rychlostni stupen. Pfi tfetim stupni letové rychlosti v optickém letovém
rezZimu dojde k automatické deaktivaci senzoru a systému detekce
prekazek.
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16. Zobrazenizdznamu

V pfipadg, ze k Iétani s dronem pouZivate dalkové ovladani, zGznam
z kamery dronu se automaticky uklddd na vlozenou micro SD kartu.
Po ukonceni letu Ize pofizené fotografie a videa zobrazit, respektive
prehrat pfimo na dilkovém ovladadi.

Pro zobrazeni galerie s pofizenym zdznamem stisknéte na ddlkovém
ovladagdi tlacitko ,zpét”. Stisknutim tlacitek ,dolld” nebo ,nahoru”
vyberte rozhrani files” a volbu potvrdte stisknutim ,potvrdit”.

Vrozhrani files” pfepnete mezi zobrazenim fotografii a videa
stisknutim tla¢itka ,dolt” nebo ,nahoru”.

Pro Gpravu fotografie nebo videa vyberte pozadovanou fotografii,
respektive video stisknutim tlacitka ,doll” nebo ,nahoru” a stisknéte
tlacitko ,potvrdit”.

L Nahoru

— Dold

/

. f Potvrdit

Vypnout podsviceni
obrazovky

7 Nahoru - — ! e Nahoru

Upravit i% Dold - I . |2

W1 Potvrdit W4 Potvrdit
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